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Annotatsiya: Hozirgi vaqtda temir yo transportida avtoblokirovkaning har xil
turlarini go‘llash bo‘yicha ko‘plab yechimlar mavjud, xuddi shu narsa avtomatik
lokomotiv signalizatsiyasini joriy qilish bilan sodir boimoqda. Maqgolada avtomat
lokomotiv  signalizatsiyasi bilan umumiy ishda avtomatik blokirovkalash
gurilmalarining samaradorligi va ularning ishonchliligini hisobga olgan holda
muhokama gilinadi. Ikkala tizim ham har xil ish rejimiga ega, ammo ikkala tizim
uchun malumotlar relslar orgali uzatiladi, shuning uchun poyezdlarning bir
uchastkadan ma’lum vaqt davomida xavfsizlik talablariga rioya etgan holda otishini
ta’minlash uchun kompleks tizimning samaradorligi mezoni hagida savol tugfladi.

Kalit so‘zlar: avtoblokirovka, avtomatik lokomotiv signalizatsiyasi, poyezd,
mezon.

Kirish

Avtomatik blokirovkalash moslamalari va ALS kompleksining eng to'liq
ishlashi ishlash ko‘rsatkichlari yordamida tavsiflanishi mumkin [1, 2]. Kengroq qilib
aytganda samaradorlik murakkab tizimdan foydalanishning magsadga muvofiqglik
darajasining o‘ziga xos xususiyatidir [3, 4]. Birogq, murakkab qurilmalar to‘plamini
ko'rib chigayotganda, ko‘pincha ushbu qurilmalarning hagqiqgiy ishlashi sifatini
migdoriy baholash gizigtiriladi [5]. Murakkab tizimning ishlash sifati ko‘rsatkichi
ishlash samaradorligi deb ataladi [6].

Murakkab tizim samaradorligining mezoni uning funksiyalari sifatini migdoriy
tavsiflovchi olchovdir [7]. Avtomatik blokirovkalash moslamalari va ALSning birlamchi
kompleksi samaradorligining mezonlaridan biri unga yuklangan vazifani bajarish
ehtimoli bo'lishi mumkin, bu poezdning harakat xavfsizligini ta’minlagan holda ma’lum
bir vaqtda uchastkadan o'tishi uchun shart-sharoitlarni ta’minlashni anglatadi [8].
Bu mezonni poyezdning uchastka bo'ylab harakatlanish vagtining matematik
kutilmasining giymati bilan ham miqdoriy jihatdan ifodalash mumkin [9, 10, 12].

Asosiy holat

Avtomatik blokirovkalash moslamalari va ALS kompleksining muammaosiz
ishlashi bilan poezdlarning uchastka bo‘ylab harakatlanish vaqti jadvalda
ko‘rsatilgandek bo‘ladi [11]. Kompleksning alohida qurilmalari ishdan chiggan
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taqdirda, yo‘lning hagigatda bo‘sh uchastkalarida to‘siglar to‘g‘risida noto‘g'ri
ma’lumotlar lokomotivga uzatiladi, bu esa tezlikni pasayishiga yoki poezdning
to’xtab qolishiga olib keladi [12]. Bunda poezdning temir yo‘l uchastkasi bo‘ylab
haqigiy harakat vaqti harakat jadvalida ko‘rsatilgan vaqtga nisbatan ortadi [13].

Bo'limdagi haqiqiy harakat vaqtining giymati poezd uchastkada bo‘lganida
avtomatik blokirovkalash moslamalari va ALS majmuasida yuzaga keladigan
nosozliklar soniga bog‘liqg [14]. Yuqorida aytib o'‘tiiganidek, poezd uchastkadan
o‘tganda, avtomatik blokirovkalash moslamalari va ALS to‘plamining ishlashi n ta
yo'l signalizatsiya qurilmalari va bitta lokomotiv moslamalarining xizmat ko‘rsatish
gobiliyatiga bog‘lig [15-17]. Shunday qilib, avtomatik blokirovkalash moslamalari va
ALS kompleksining samaradorligi n signallarning umumiy sonidan m signalni
o‘tkazishda yo‘l va lokomotiv qurilmalarining normal ishlashi P_mn ehtimolligi,
shuningdek, poezd n signallari orgali o‘tayotganda yo‘l va lokomotiv qurilmalarining
normal ishlashi holatlari soni M(m) matematik taxmini bilan tavsiflanishi mumkin.

Yuqorida ko‘rib chigilgan samaradorlik mezonlari poezdning uchastka bo‘ylab
ma’lum bir sayohat vaqtini bajarish nuqgtai nazaridan avtomatik blokirovkalash
moslamalari va ALSning ishlash sifatini tavsiflaydi. Amalda bu mezonlardan
poezdlar gatnovi jadvalini tuzish va tahlil gilishda foydalanish mumkin, buning
uchun marshrutning terminal stansiyalariga yetib kelish vaqti gat’iy nazorat qgilinadi.

~ kursi jadvalini bajarish ehtimoli, avtomatik blokirovkalash moslamalari va ALS
E,4. ishlash samaradorligi va T, bo'limi bo'ylab sayohat vaqtining chegarasi
guyidagi tenglamalar bilan o‘zaro bog‘lanishi mumkin.
= f(Egr) Tzx)-

Xulosa

Ushbu tenglamadan kelib chiqgadiki, jadvalni bajarish ehtimolini oshirish
uchun uchastka bo‘ylab harakatlanish vaqtidagi marjani oshirish kerak, chunki bu
avtomatik blokirovkalash moslamalari va ALS ishlamay qolish ehtimoli tufayli
yuzaga kelgan kechikishlarni qoplaydi.
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