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Annotatsiya: Ushbu maqola Arduino UNO mikrokontrollyerining robototexnikadagi

imkoniyatlari va qulayliklarini tahlil qiladi. Arduino UNO plotformasi, uning arzonligi,
dasturlashning osonligi va turli komponentlar bilan integratsiya qilinishi kabi afzalliklari
sababli robototexnika sohasida keng qo’llaniladi.
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AHHOTauMa.B 9TOH cTaTbe  aQHAJM3UPYIOTCA  BO3MOXKHOCTM M yJA06CTBa
MUKpOKOHTpoJuiepa Arduino Uno B pob6oToTexHuke. [lnatdpopma ApayuHo YHO mupoko
HCII0JIb3yeTC B POOOTOTEXHUKE M3-3a ee MPEeUMYyILIecTB, TaKMX KaK HHU3Kasd CTOUMOCTb,
IPOCTOTa NPOrpaMMUPOBAHUS U UHTErpalys C pa3JIMuHbIMHA KOMIIOHEHTaMHU.

Kino4yeBbie CJIOBA. Arduino UNO,po60TOTEXHHKA, MUKPOKOHTPOJLJIED,
[IporpaMMupoBaHHe,  CeHCOpHas  CUTHaJAu3auus, motorola, ceTeBble  MOJAYJH,
aBTOMAaTU3MpPOBaHHbIEe CUCTEMbI, IPOTOTHIIDI, yIIpaBjieHUe ABurarteseM, Arduino IDE, nopTsl
BBO/Ia-BbIBO/Ia, IKCIIEPUMEHTBI, IM3aliH pOGOTOB, OTKPBITBIA UCXOAHBIN KO/ n1aTdopMa.

Annototion.This article analyzes the capabilities and convenience of the Arduino UNO
microcontroller in robotics. The Arduino Uno platform is widely used in robotics due to its
advantages such as low cost, ease of programming and integration with various components.
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Kirish: Robototexnika, ya'ni avtomatik boshqariladigan tizimlar va robotlarning
yaratish va ishlash jarayoni, zamonaviy texnalogiyalar sohasida muhim o’rin tutadi. Dastlab,
bunday tizimlar yuqori narxdagi maxsus uskunalar va murakkab dasturlashni talab gilgan
bo’lsa, hozirgi kunda Arduino kabi ochiq manba platformalarining rivojlanishi bilan bu soha
ancha ommaviylashgan. Arduino UNO - bu dasturlash va qurulmalarni integratsiyalash uchun
juda qulay, arzon va keng tarqalgan mikrokontrolerli platadir. Ushbu maqolada Arduino Uno
qurulmasining rabototexnikada gqanday imkoniyatlarni taqdim etishi va uning qulayliklari
haqida so’z boradi.

Arduino Uno qurilmasining Strukturasi

Arduino Uno - bu 8-bitli mikrokontroller bo’lib, ATmega328P chipiga asoslanadi. Uning
asosiy xususiyatlariga quyidagilar kiradi:

[/0 portlari: 14ta raqamli kirish-chiqish pinlari (6 tasi PWM chiqishi), 6 ta analog kirish.

Eski malumotlar saqlash: 32 Kb Flash xotira, 2 Kb SRAM, 1 Kb EEPROM.

Oson dasturlash interfeysi: Arduino IDE yordamida oddiy va tushunarli kod yozish
imkoniyati.

Kengaytirilgan kenglikdagi kutubxonalar va modullar: Arduino ekotizimi turli sensorlar,
motorlar kameralar va boshqa qurilmalar bilan ishlash imoniyatlarini tagdim etadi.
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Arduino UNO Qurulmasining Asosiy Imkoniyatlari

Oson dasturlash: Arduino UNO dasturlash mubhitining (IDE) oddiyligi va qulayligi uni
yangi boshlavchilar uchun ham ideal qilishda kata rol o’ynaydi. C++ tiliga asoslangan bu
platforma, oddiy sintaksis va ko’plab namunaviy kodlar bilan yangi foydalanuvchilarga tezda
o’rganishga yordam beradi.

Kengaytirilgan komponentlar qo’llab - quvvatlashi: Arduino UNOning imkoniyatlari
uning kengaytirilgan komponentlar bilan ishashga asoslanadi. LEDlar, motorlar sensorlar,
akselerometrlar, GPS modullar va boshqa qurilmalar bilan oson integratsiya qilinadi. Bu
Arduino UNO ni turli robototexnika qurulmalari yaratishda juda mos qiladi.

[/0 portlari va intarfeyslari: Arduino UNO 14 ta raqamli kirish/chiqish (I/0) portiga ega.
Ulardan 6 tasi PWM (Pulse Width Modulation) chiqishi sifatida ishlatilishi mumkin. Bu esa
serva motorlar, harakat sensorlari va boshga qurulmalarga oson ulanish imkonini beadi.

Tarmoq va simsiz aloqalar: Arduino UNO’ga Wi-Fi, Bluerooth va Zigbee kabi tarmoq
modullarini ulash mumkin. Bu imkoniyatlar robotlarni masofadan boshqarish, ma’lumotlarni
uzatish va tarmoqlarga ulanishda foydalidir.

Modul va sensorlarni qo’llash: Arduino UNO plotformasi bilan birgalikda sensorlar va
modullarni o’rnatish juda oson. Temperaturani, yorug'likni, harakatni, masofani o’lchash kabi
turli sensorlar bilan tizimlarni boshqarish mumkin.

Robototexnikada Arduino UNO’ning Foydalari

Arzonlik va oson Kkirish: Arduino UNO nisbatan arzon narxga ega bo’lib, yangi
boshlovchilar va talabalar uchun ideal vositadir. Arduinoning ochiq manba ekanligi esa unga
jahon bo’ylab ishlab chiquvchilar tomonidan doimiy ravishda qo’shimcha imkoniyatlar va
kutubxonalar yaratib berilishini ta’'minlaydi.

Ko’p qirrali qo’llanishi: Arduino UNO turli xil robototexnika loyihalarida ishlatiladi,
jumladan:

Xizmatlar robotlari: Odamlarga yordam beradigan robotlar yaratishda Arduino UNO
foydalanilishi mumkin. Masalan, yoritish tizimlari, avtomatik uy ro’yxati, va tibbiy robotlar.

Mobil robotlar: Harakat sensorlari va motorlarni boshqarish uchun Arduino UNO
o’rnatilgan robotlarni yaratish mumkin. Bu robotlar ko’p joylarni o’rganib chiqishi va ma’lum
vazifalarni bajarish mumkin.

Aqlli mashinalar: Arduino UNO yordamida aqlli mashinalar va avtomatlashtirilgan
tizimlar qurush mumkin. Masalan, masofani o’lchash va to’siglarni aniglash uchun sensorlar
o’rnatish.

Integratsiya va kengaytirilish: Arduino UNO ning modullar va sensorlar bilan oson
integratsiyasi uni robototexnika tizimlarida juda moslashtiradi. Turli xil modullarni, masalan,
motorlar, servo mexanizmlarini yoki boshqa qurulmalarni Arduino’ga ulash oson.

Keng jamoa va qo’llab-quvvatlash: Arduino UNO plotformasi global hamjamiyat
tomonidan keng qo’llab-quvvatlanadi. Internetda ko’plab qo’llanmalar, forumlar va videolar
mavjud bo’lib, ular yangi foydalanuvchilar uchun juda foydalidir.

Eksperimentlar va prototiplar yaratish: Arduino UNO robototexnika sohasida yangi
g'oyalar, eksprementlar va prototiplar yaratish uchun juda mos keladi. Ko'p robototexnika
tadqiqotlari va innovatsiyalari Arduino yordamida amalga oshirilgan.

Xulosa: Arduino UNO robototexnikada keng qo’llaniladigan kuchli plotformadir. Uning
oson dasturlash imkoniyatlari, kengaytirilgan komponentlar bilan ishlash qulayligi, arzonligi
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va yuqori samaradorligi uni turli rabototexnika sohasida o’zini o’rganishga intilayotganlar
uchun ajoyib boshlang’ich nuqtadir.
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